3. EGITSEL ROBOTTA
MEKANIK BiLESENLER

Bu boliimiin sonunda,

v’ Egitsel robotta kullanilan yapisal bilegenleri listeleyebilecek,

v" Yapisal bilesenlerin gorevlerini agiklayabilecek,

v" Egitsel robotta kullanilan montaj bilegenlerini tanimlayabilecek,

v" Montaj bilesenlerinin gérevlerini érneklendirebilecek,

v Egitsel robotta kullanilan hareket/eylem bilesenlerini siralayabilecek,

v" Hareket/eylem bilegenlerinin gérevlerini agiklayabileceksiniz.




3.1. Egitsel Robotta Mekanik Bilesenler

Egitsel robotta kullanilan mekanik bilesenler; govde veya iskeleti olusturan sasi, mekanik kollar,
aktiiatorler ve robot mekanik pargalar: gibi yapisal bilesenler, vida, somun, rondela gibi baglanti parga-
larindan olusan baglanti bilesenleri ile tekerlek, palet ve ayak gibi pargalardan olusan mekanik hareket/
eylem bilesenleridir.

3.2. Yapisal Bilesenler (Govde, iskelet)

Yapisal bilesenler; robotun govdesini, ana yapiy: olusturan, diger bilesenleri iistiinde tasiyan gévde,
iskelet gibi yapilardir. Plastikten, metalden veya her ikisinden de yapilabilir. Ureticiler tarafindan sati-
lan hazir gévdeler, govde elemanlar: ve kitleri bulunmaktadir. Standart olarak iiretilen pek ¢ok yapisal
bilesen bulunmaktadir:

1. Saseler: Robot govdesini olusturmak tizere kullanilan gesitli tiirde plastik veya metal delikli plaka-
lar veya bigimlendirilerek gerekli baglanu delikleri agilmis montaja hazir govdelerdir. Kare, dikdértgen
veya yuvarlak cesitleri vardir. Ayrica kullanima hazir fakat tizerinde herhangi bir elektronik bilesenin
bulunmadi; veya govdeyle birlikte sadece motorlarin yer aldig: kit seklinde olanlari da bulunmaktadur.

)
Resim 3.1: Saseler

2. Mekanik Kollar, Aktiiatorler: Robotun bir nesneyi tutmasi, kaldirmasi, siiriiklemesi sag sol,
yukari agag1 (pan/tilt) hareketi yapmast icin kullanilan mekanik bilesenlerdir. Genellikle iki kiskagtan
olusan kol seklindedir. Fakat daha fazla uzvu bulunan el seklinde kollar da bulunmaktadir. Elektronik
bilesenleri olmayan veya sadece adim veya servo motorlara sahip cesitleri bircok tiretici tarafindan hazir
olarak sunulmaktadir.

o
Resim 3.2: Mekanik kollar, aktiiatorler

3. Robot Mekanik Parcalari: Robota ve robot govdesine (sase) ekleme yaparak robotik platformu
istenilen sekilde olusturmayi ve gelistirmeyi amaglayan yapisal bilesenlerdir. Baglanti elemanlari kul-

//:‘41

3. EGITSEL ROBOTTA MEKANIK BILESENLER 0—

/



\

lanilarak robota mekanik eklemeler yapilabilmektedir. Asagidaki fotografta yer alan tekerlekli robota
mekanik parcalar eklenerek, ayakl: robot haline getirilmistir.

Resim 3.3: Mekanik robot pargalar:

3.2.1.Yapisal Bilesenlerin Gorevleri

Yapisal bilesenlerin temel gorevi robot i¢in ana tagiyict yapiyi olusturmakur. Gerektigi zaman ekle-
meler yapilmasina olanak saglayarak robotun gelistirilmesini, yeni eklemeler yapilabilmesini saglamak-
tir. Sasi ve mekanik parcalarinin tizerinde bulunan gesitli deliklerin yardimiyla kullanilacak bilesenlerin
montajint oldukga kolaylastirirlar. Robot bilesenlerinin kolay ve hizlica montajina izin veren bir yapiya
sahiptirler.

3.3. Montaj Bilesenleri (Baglanti Parcalari)

Robotu meydana getiren bilesenleri govdeye veya birbirine baglamak i¢in kullanilan vida, somun,
rondela, yiikselteg, kii¢iik delikli levha gibi elemanlardir. Metal veya plastik cesitleri bulunmaktadir.

o]

Delikli Lehvalar

i|- i
Wl

\ ‘ I ‘ J ===, _ L

o Yikselteg Vidal Yiikselteg

Resim 3.4: Montaj Bilesenleri (Baglant1 Parcalar)
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3.3.1. Montaj Bilesenlerinin (Baglanti Parcalari) Gérevleri

Montaj bilesenlerinin gérevleri robotu meydana getiren bilesenleri gévdeye veya birbirine baglaya-
rak bir biitiin olusturmalarini saglamakur. Bu sayede hem bilesenler bir arada olurken hem de hareket
esnasinda robotun zarar gérmesi 6nlenmektedir. Ayrica bilegenlerin istenilen sekilde baglanmasini sag-
ladiklari igin daha esnek kullanim sunarlar. Ornegin yiikseltegler kullanarak bilesenleri govde iizerinde
daha yiiksek veya daha yakin baglamak miimkiin olur.

3.4. Mekanik Hareket/Eylem Bilesenleri (Tekerler, Paletler, Ayaklar)

Robotun tercih edilen hareketine uygun olarak kullanilan mekanik bilesenlerdir. Tekerlege dayali
hareket icin ¢ok ¢esitli ol¢ii ve tiirlerde tekerlekler veya paletler kullanilirken, yiiriimeye dayali hareket
icin servo veya step (adim) motor igeren gesitli tiirlerde ayaklar kullanilmaktadir. Tekerlekli, paletli, iki
veya daha ¢ok bacakli mekanik kitler bulunmaktadir.

(o]

Resim 3.5: Mekanik Hareket/Eylem Bilesenleri (Tekerler, Paletler, Ayaklar)

3.4.1. Mekanik Hareket/Eylem Bilesenlerinin (Tekerler, Paletler, Ayaklar) Gérevleri

Hareket/eylem bilesenlerinin temel gorevi robotun hareketini (ytirlimesini) saglamak icin gerekli
mekanik yapiyi saglamaktir. Robotun sinif ortaminda kullaniminda tekerlekli ¢oziimler tercih edilir-
ken, dis mekin kullaniminda paletli ¢6ziimlerin tercih edilmesi yiizey sartlari nedeniyle daha uygun
olabilir. Insansi robotlarda ise hareket icin ayakl ¢oziimler tercih edilebilir. Bu tiir robotlarin hareketle-
rinin programlanmasi digerlerine gére daha zor olabilir.

3.5. Dusuinelim / Arastiralim

Robot programlama dersinde kullanmak iizere bir egitsel robot yapacaginiz: diisiinerek gerekli ola-
bilecek mekanik bilesenlerin segimi icin Internet'te arastirma yapiniz. Nigin bu bilesenleri sectiginizi,
bilesenlerin hangi 6zelliklerinin se¢iminizde etkili oldugunu agiklayiniz.
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. Degerlendirme Sorulari

Robotun goévdesini, ana yapiy1 olugturan diger bilesenleri iistiinde tagiyan gévde, iskelet
gibi yapilarin genel ad1 agagidakilerden hangisidir?

a) Elektromekanik bilegenler

b) Yapisal bilegenler

¢) Montaj bilesenleri

d) Mekanik hareket/eylem bilesenleri

e) Elektronik bilesenler

. Robotun givdesini olugturmak iizere kullanilan ¢esitli tiirde plastik veya metal delikli pla-

kalar veya bicimlendirilerek gerekli baglant: delikleri agilmis montaja hazir bilegenlere ne
ad verilir?

a) Iskelet

b) Govde

o Sase

d) Montaj bileseni
e) Aktiiator

. Robotun bir nesneyi tutmasi, kaldirmasi, siiriitklemesi sag-sol, yukari-asagi (pan/tilt) hare-

keti yapmasi i¢in kullanilan mekanik bilesenlere ne ad verilir?
a) Iskelet

b) Govde

© Sase

d) Montaj bileseni

e) Aktiiator

Robota govdesine gesitli mekanik eklemeler yaparak, robotik platformu istenilen gekilde
olusturmay1 veya gelistirmeyi amaglayan bilesenlere ne ad verilir?

a) Robot mekanik parcalari
b) Iskelet

o Govde

d) Sase

e) Montaj bileseni

. Asagidakilerden hangisi yapisal bilesenlerin gorevlerinden biri degildir?

a) Robot i¢in ana tagtyict yapiy1 olusturmakuir.

b) Gerektigi zaman eklemeler yapilmasina olanak saglamakuir.

¢) Robotun yeteneklerinin gelistirilmesini, yeni dzellikler kazanmasini saglamaktur.
d) Kullanilacak bilesenlerin montajini kolaylagtirmaktir.

e¢) Robot bilesenlerinin kolay ve hizlica adaptasyonunu saglamakeir.
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6. Robotu meydana getiren bilesenleri govdeye veya birbirine baglamak i¢in kullanilan vida,
somun, rondela, yiikselteg, kiiciik delikli levha gibi elemanlara ne ad verilir?

a) Elektromekanik bilesenler

b) Mekanik hareket/eylem bilesenleri
o Yapisal bilegenler

d) Montaj bilesenleri

e) Elektronik bilesenler

7. Asagidakilerden hangisi montaj bilegenlerin gorevlerinden biri degildir?
a) Robotu meydana getiren bilesenleri gévdeye veya birbirine baglamaktir.
b) Robotun mekanik tasarimini kolaylastirmakerr.
¢) Robotu meydana getiren bilegenlerin bir biitiin olusturmalarini saglamakur.
d) Hareket esnasinda robotun zarar gormesini nlemektir.

e) Bilesenlerin istenilen sekilde baglanmasini saglayarak daha esnek kullanim olanagi sunmak-
tir.

8. Diizgiin olmayan yiizeylerde hizlica hareket etmesi icin gelistirilen bir robot icin uygun
hareket/eylem bileseni asagidakilerden hangisidir?

a) Tekerlek

b) Iki ayak

o) Ikiden fazla ayak
d) Palet

e) Kanat

9. Egitsel robotta kullanilan mekanik bilesenler i¢in asagidaki ifadelerden hangisi yanligtir?
a) Mekanik bilesenleri olmayan robot yapmak imkansizdir.
b) Mekanik bilesenler robotun bir biitiin olmasini saglar.
©) Mekanik bilesenler saglam robotlar yapmak i¢in gereklidir.
d) Mekanik bilesenler sayesinde modiiler robotlar gelistirilebilmektedir.
¢) Mekanik bilesenler metal, plastik veya aga¢ gibi materyallerden meydana gelebilir.

10. Asagidakilerden hangisi hareket/eylem bilegenlerinden biri degildir?
a) Tekerlekler
b) Ayaklar
c) Paletler
d) Kanatlar
e) Kollar
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