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1.�ROBOT�VE�ROBOT�MİMARİSİ

2.� ROBOT�TÜRLERİ�VE�
� EĞİTSEL�AMAÇLI�ROBOTLAR

Bu bölümün sonunda,
 Kullanılan uygulama alanlarına göre robot türlerzne örnek gösterebzlecek,
 Hareket mekanzğzne göre robot türlerznz açıklayabzlecek,
 Eğztsel amaçlı robot türlerznzn özellzklerznz özetleyebzlecek,
 Robot türlerznz sınıflandırabzlecek,
 Robot türlerznz karşılaştırabzleceksznzz.
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2.6.�Değerlendirme�Soruları
1. Hangk robot türünün en önemlk özellkğk kollara sahkp olmasıdır?

a) Eğztsel robotlar
b) Servzs robotlar
c) Endüstrzyel robotlar 
d) Savaş robotlar
e) Hzbrzt robotlar

2. Aşağıda verklen robot türlerknden hangksk kullanılan uygulama alanlarına göre yapılan sı-
nıflamaya gkrmez?
a) Endüstrzyel robotlar
b) Nano robotlar
c) Ev robotları
d) Tıbbz robotlar
e) Servzs robotları

3. Aşağıda verklen robot türlerknden hangksk hareket mekankğkne göre yapılan sınıflamaya 
gkrmez?
a) Sabzt robotlar
b) Tekerleklz robotlar
c) Mobzl küresel robotlar 
d) Uzay robotları
e) Hzbrzt robotlar

4. İnsanların fkklî olarak bulunmaması gereken nükleer, kkmyasal felaketler gkbk senaryolar-
da, sağlık alanında, askerî casusluk gkbk bkrçok görevde kullanılması öngörülmüş knsan 
kontrolünde çalışan robot türü aşağıdakklerden hangkskdkr?
a) Telepresence robotlar
b) Endüstrzyel robotlar
c) Tıbbz robotlar
d) Hzbrzt robotlar
e) Modüler robotlar

5. Düzenskz, yumuşak, kaygan, karlı ya da çamurlu olabklen zor zemknlerde hangk robot türü 
dkğerlerkne göre daha fazla avantaj sağlamaktadır?
a) Tekerleklz robotlar
b) Paletlz robotlar
c) Uçan robotlar
d) Mobzl küresel robotlar
e) Çok ayaklı robotlar
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6. Sabkt robotlar, süreklk tekrarlayan görevlerknk pozksyonlarını değkştkrmeden yapan robot-
lar kçkn aşağıdakk kfadelerden hangksk yanlıştır?
a) Sabzt robotların temelz bulundukları yüzeye sabztlenmzştzr.
b) Sabzt robotların kolları hareket halzndedzr.
c) Sabzt robotların robotzk szstemz değzşzk robotzk parçalara dağıtılmış robot szstemlerzdzr.
d) Szlzndzrzk robotlar, küresel robotlar, SCARA robotlar, belden robotlar (robotzk kollar) ve pa-

ralel sabzt robotlar gurubuna gzrmektedzr.
e) Çoğu sabzt robotlar sanayz ortamlarında zmalat ve montaj sektöründe çalışmaktadır.

7. Hangk tür eğktsel robotlar uygun modüllerkn eklenmesk veya çıkarılmasıyla farklı kş ve kş-
lemler kçkn yenkden yapılandırabklmektedkr?
a) Açık kaynaklı mznyatür sürü robotlar
b) Modüler eğztsel robot kztlerz
c) Düşük malzyetlz programlanabzlzr robotzk kol setlerz
d) Düşük malzyetlz mznzmum özellzklerde mobzl robot tasarım kztlerz
e) Açık kaynaklı düşük malzyetlz mobzl robot platformları

8. Aşağıda verklen eğktsel robot türlerknden hangksk robotun serbestçe değkştkrklebklmeskne, 
kopyalanabklmeskne ve İnternet üzerknden paylaşılabklmeskne olanak vermektedkr?
a) Düşük malzyetlz, tam monte edzlmzş mobzl robotlar
b) Açık kaynaklı mznyatür sürü robotlar
c) Modüler eğztsel robot kztlerz
d) Açık kaynaklı düşük malzyetlz mobzl robot platformları
e) Blok (LEGO Benzerz) tabanlı robot montaj setlerz

9. Kavrama, kaldırma, boyama, reskm çkzme veya yazma gkbk değkşkk kşlemler kçkn kullanıla-
bklkr eğktsel robot türü aşağıdakklerden hangkskdkr?
a) Düşük malzyetlz programlanabzlzr robotzk kol setlerz
b) Düşük malzyetlz mznzmum özellzklerde mobzl robot tasarım kztlerz
c) Açık kaynaklı düşük malzyetlz mobzl robot platformları
d) Blok (LEGO Benzerz) tabanlı robot montaj setlerz
e) Modüler eğztsel robot kztlerz

10.  Öğrencklerkn farklı parçaları bkr araya getkrerek farklı yapıda robotlar ortaya çıkarabklme-
lerk kçkn hangk tür eğktsel robota khtkyacı bulunmaktadır?
a) Açık kaynaklı mznyatür sürü robotlara
b) Düşük malzyetlz mznzmum özellzklerde mobzl robot tasarım kztlerzne
c) Açık kaynaklı düşük malzyetlz mobzl robot platformlarına
d) Blok (LEGO Benzerz) tabanlı robot montaj setlerzne
e) Modüler eğztsel robot kztlerzne


